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1.

Informacje ogélne

Modut pozwala kontrolowa¢ pojedynczy model semafora $wietlnego PKP. Wybér sygnatu odbywa sie przy
uzyciu jednego z dwéch przyciskow. Model semafora musi by¢ wyposazony w diody LED potaczone sg w
konfiguracji “wspdélna anoda (+)".

2.

Cechy

3.

16 réznych sygnatéw do wyboru;

Mozliwos¢ podania 4 lub 5 sygnatéw wybranych sygnatéw;
Obstuga jednym lub dwoma przyciskami;

Dodatkowy przycisk na ptytce kontrolera;

Petna kompatybilno$¢ z modelami semaforéw swietlnych firmy
Swiat Modeli, w wielkosci HO;

Tryb czasowy dla wyswietlenia sygnatu zasadniczego po
uptywie zadanego czasu;

Regulowany jasnosci swiecenia lamp semafora;
Mozliwos¢ blokady zmiany ustawien;

2 diody LED wskazujace stan uktadu.
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Instalacja

3.1 Podtaczenie elektryczne

Modut podtacz poprzez dotaczony do zestawu przewdd zasilajacy z wtyczka zenska typu Grove. Kolorystyka
przewodow podtaczeniowych:

Czerwony: +5V
Czarny: GND
Zotty: zacisk przycisku impulsowego dla sygnatu zezwalajacego na jazde pociagowa

Biaty:

zacisk przycisku impulsowego dla sygnatu zezwalajacego na jazde manewrowa

5V

Modut wymaga zasilania napieciem statym o wartosci 5V. Plus zasilania nalezy podtaczy¢ do przewodu
czerwonego. Minus (mase) nalezy podtaczy¢ do przewodu czarnego.

Przycisk chwilowy zezwalajacy na jazde pociggowa nalezy podtaczy¢ do przewodéw zottego i czarnego.
Przycisk chwilowy zezwalajacy na jazde manewrowa nalezy podtaczy¢ do przewodéw biatego i czarnego.
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3.2 Podtaczenie modelu semafora

Model semafora podtacz gniazda SIGNAL na wierzchniej stronie ptytki. Modut wyposazony jest w opory
ograniczjgce prad diod i nie wymaga innych zewnetrznych elementéw. Maksymalny pobér pradu przez
kazda z diod LED modelu semafora nie moze przekroczy¢ wartosci 20mA.

3.3 Mocowanie ptytki
Ptytke kontrolera mozesz zamontowa¢ pod makieta. W tym celu wykonaj w makiecie odpowiednie otwory
montazowe:
- 1otwér o wymiarach émm x 17mm pod ztacze semafora;
- 2 otwory montazowe o $rednicy 2,5mm.
Mozesz skorzysta¢ z dotgczonego naklejanego szablonu z zaznaczonymi miejscami na otwory montazowe.

Po zamontowaniu gtowki srub nie powinny dotykac¢ elementéw elektronicznych na ptytce.

4. Uruchomienie

ZANIM ZACZNIESZ:
Upewnij sie, ze uktad jest poprawnie zainstalowany.

Podtacz zasilanie uktadu. Poczekaj, az kontrolka ON zapali sie na state, a kontrolka STATUS zgasnie na state.

5. Obstuga

Obstuga uktadu polega na zmianie sygnatu na semaforze poprzez nacisniecie przycisku. Uktad umozliwia
obstuge poprzez 2 przyciski:

- przycisk zezwalajacy na jazde pociggowa - pociggowy (zielony*);

- przycisk zezwalajacy na jazde manewrowa - manewrowy (biaty*) .

Zmiana sygnatow odbywa sie cyklicznie:

sygnat zasadniczy - > inny sygnat -> sygnat zasadniczy -> inny sygnat -> . ..

Korzystajac z przycisku zezwalajacy na jazde pociggowa, mozna podac rézne sygnaty:
- jednokrotne klikniecie
- dwukrotne klikniecie
- dtugie klikniecie (ok 3 sekundy)

Korzystajac z przycisku zezwalajacy na jazde manewrowq, mozna podac sygnat tylko poprzez jednokrotne
klikniecie.

Ponowne podanie sygnatu zasadniczego odbywa sie poprzez ponowne jednokrotne nacisniecie jednego z
przyciskow.

Przypisanie sygnatow ktore wyswietlane sg poprzez dany spos6b naci$niecia przycisku pociggowego
ustalane sg poprzez zmienne konfiguracyjne (zobacz punkty 7, 9 i 10).

* - sugerowane kolory przyciskow

ZANIM ZACZNIESZ:
Uruchom uktad. Poczekaj, az kontrolka ON zapali sie na state, a kontrolka STATUS zgasnie na state.
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Po uruchomieniu, uktad wyswietli na semaforze zaprogramowany sygnat zasadniczy - domyslnie S1 (zobacz
konfiguracje zmiennych CV 1, CV 14).

Aby zmieni¢ sygnat na inny niz zasadniczy, nalezy odpowiednio nacisng¢ przycisk zezwalajgcy na jazde
pociggowq (zobacz tabelke ponizej).
Aby ponownie poda¢ sygnat zasadniczy nalezy nacisna¢ przycisk 1 raz w ciggu 1 sekundy.

SPOSOB NACISNIECIA REAKCJA UKLADU DOMYSLNY KONFIGURACJA
PRZYCISKU SYGNAL POPRZEZ CV
1raz w ciggu ok. 1 sekundy Semafor wyswietli pierwszy S4 11

zaprogramowany sygnat

2 raz, w ciggu ok. 1 sekundy Semafor wyswietli drugi S13 12
zaprogramowany sygnat

1raz, przez ok. 3 sekundy Semafor wyswietli trzeci M2 13
zaprogramowany sygnat

1raz, w ciggu ok. 1 sekund Semafor wyswietli zaprogramowany S1 14
(po podaniu innego sygnatu) | sygnat zasadniczy

UWAGA!

Uktad jest przystosowany do wyswietlania sygnatéw na réznych modelach semaforéw kompatybilnych z
produktami firmy Swiat Modeli. Moze sie zdarzy¢, ze po podtaczeniu Twojego modelu semafora nie bedzie
mozliwe poprawne podanie ktéregos sygnatu z powodu braku ktoregos ze Swiatet na semaforze. Nie jest to
wada uktadu. W tej sytuacji nalezy odpowiednio skonfigurowa¢ uktad poprzez ustawienie zmiennych
konfiguracyjnych wg instrukcji w punkcie 6 oraz wykazu zmiennych w punkcie 7.

6. Programowanie zmiennych konfiguracyjnych (CV)

ZANIM ZACZNIESZ!
Uruchom uktad. Poczekaj, az kontrolka ON zapali sie a kontrolka STATUS zgasnie na state. Zapoznaj sie z
tabela zmiennych konfiguracyjnych.

Aby zmieni¢ konfiguracje uktadu, nalezy ustawi¢ odpowiednie wartosci zmiennych konfiguracyjnych. W tym
celu:

Wprowadz kontroler w tryb konfiguracji:

1. Naci$nij i przytrzymaj wcisniety przycisk przez ok 3 sekundy. Zwolnij przycisk;
2. Nacis$nij i przytrzymaj wcisniety przycisk przez ok 3 sekundy. Zwolnij przycisk. Sterownik przejdzie w
tryb konfiguracji;

Wybierz zmienng konfiguracyjna:

3. Przyciskajac przycisk wprowadz numer wybranej zmiennej konfiguracyjnej CV (lub odczekaj aby
wybrac 0);
4. Odczekaj, az kontrolka zasilania (ON) zamruga;

WprowadZz nowa warto$¢ zmiennej:

5. Przyciskajac przycisk wprowadz nowa wartos$¢ wybranej zmiennej konfiguracyjnej CV (lub odczekaj
aby wprowadzic¢ 0);
6. Odczekaj, az obie kontrolki zasilania (ON) i statusu (STATUS) zaswieca sie na 2 sekundy.

UWAGA!
Jesli uruchomisz tryb konfiguracyjny przypadkiem, odczekaj chwile - kontroler samoczynnie powréci do
trybu operacyjnego.
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7. Wykaz zmiennych konfiguracyjnych CV

CV [ OPIS ZAKRES DOMYSLNA UWAGI
WARTOSC | WARTOSC
|
1 | Predefiniowany zestaw sygnatow 1-8 1 Zobacz: punkt 10
5 | Czas samoczynnego podania sygnatu 0- 255 30
zasadniczego w sekundach

6 | Flagi konfiguracyjne 0- 255 1

7 | Reset do ustawien fabrycznych 0- 255 0 Zobacz: punkt 8
8 [ Identyfikator urzadzenia 0-255 3

9 | Poziom jasnosci $wiecenia wszystkich lamp 1-100 80 Zobacz: punkt 11
10 | Blokada trybu konfiguracyjnego 0-1 1 Zobacz: punkt 13
11 | Sygnat podawany pojedynczym kliknieciem 0-16 4 Zobacz: punkt 9
12 | Sygnat podawany podwojnym kliknieciem 0-16 6 Zobacz: punkt 9
13 | Sygnat podawany dtugim kliknieciem 0-16 10 Zobacz: punkt 9
14 | Sygnat zasadniczy 0-16 1 Zobacz: punkt 9
15 | Sygnat podawany przyciskiem manewrowym 0-16 12 Zobacz: punkt 9

8. Przywracanie ustawien fabrycznych

Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne ustaw zmienng konfiguracyjng CV 7 na wartos$¢ 0 zgodnie z instrukcjg w
punkcie 6.

https://trainbrains.eu



9. Wykaz obstugiwanych sygnatow

OZNACZENIA: O - swiatto ciggte, X - Swiatto pulsujace

SYGNAL ASPEKT | WARTOSC ZNACZENIE
cv
Kontrolny |-- 0 Uzywany np. podczas dobierania jasnosci swiecenia lamp

S1 - 1 Stoj!

S2 |--m 2 Jazda z najwyzsza dozwolong predkoscia za tym i nastepnym
semaforem.

S3 ® X 3 Jazda z najwyzsza dozwolong predkoscia nie wiekszg niz 160
km/h,

a przy nastepnym semaforze z predkoscia do 100 km/h albo dwa
odstepy blokowe sg wolne

S4 |- 4 Jazda z najwyzsza dozwolong predkoscia.

Nastepny semafor wskazuje sygnat zezwalajacy na jazde z
predkoscig zmniejszona do 40 km/h lub 60 km/h.

S5 -- R 5 Jazda z najwyzsza dozwolong predkoscia
Nastepny semafor wskazuje sygnat Stéj

S10 ® o O 6 Jazda z predkoscia nie przekraczajaca 40 km/h,
a przy nastepnym z najwyzsza dozwolong predkoscia.
S11 ® o0 X 7 Jazda z predkoscia nie przekraczajaca 40 km/h,
a przy nastepnym z predkoscig zmniejszong do 100 km/h.
S12 |- 8 Jazda z predkoscia nie przekraczajaca 40 km/h,
a przy nastepnym z predkoscia zmniejszong do 40 km/h lub 60
km/h.
513 ™ o o | 9 Jazda z predkoscia nie przekraczajaca 40 km/h,
nastepny semafor wskazuje sygnat Sté;j.

Sz ®x o | 10 Sygnat zastepczy - Mozna przejechac¢ obok semafora
wskazujacego sygnat Sr 1 lub S 1 Stéj albo sygnat watpliwy, albo
tez semafora nieo$wietlonego lub przejecha¢ obok sygnalizatora
sygnatu zastepczego, majacego wytacznie latarnie ze Swiattem
biatym - bez pisemnego rozkazu

Ms 1 ® o | 11 Jazda manewrowa zabroniona
Ms 2 Mo | 12 Jazda manewrowa dozwolona
sp1/0s1 | |- NECH 13 Semafor wskazuje sygnat Stoj
sp2/0s2 | - NG 14 Semafor wskazuje sygnat zezwalajacy na jazde z najwieksza
dozwolong predkoscia
Sp3/0s3 | -YIEER 15 Semafor wskazuje sygnat zezwalajacy na jazde z predkoscia
ograniczong do 100 km/h
spa/0s4 | -RNEES 16 Semafor wskazuje sygnat zezwalajacy na jazde z predkoscia

ograniczong do 40 km/h lub 60 km/h
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10. Wybér predefiniowanych konfiguracji sygnatow

Ustawienie predefiniowanej konfiguracji sygnatéw na semaforze, tarczy ostrzegawczej i powtarzaczach
odbywa sie poprzez ustawienie odpowiedniej wartosci zmiennej konfiguracyjnej kontrolera CV 1 réwnej
numerowi konfiguracji.

Szczegotowy opis znajduje sie w punkcie Programowanie zmiennych konfiguracyjnych kontrolera (CV).

OZNACZENIA: O - swiatto ciggte, X - Swiatto pulsujace

Tabela predefiniowanych konfiguracji sygnatéw na semaforze

Konfiguracja Zastosowanie Sygnat Sygnatl | Sygnat2 | Sygnat3 Sygnat
zasadniczy manewrowy
1 Sem. wjazdowy S1 S5 S13 SZ SZ
2 Sem. S1 S2 S10 SZ SZ
wjazdowy/wyjazdowy
3 Sem. wjazdowy S1 S10 S13 SZ SZ
4 Sem. wyjazdowy z toru S1 S2 SZ M2 M2
gtéwnego
5 Sem. wyjazdowy z toru S1 S10 SZ M2 M2
dodatkowego
6 Sem. wyjazdowy w S1 S2 S10 SZ M2
kierunku na wprost lub
zwrotnym
7 Sem. S1 S2 S5 Sz M2
odstepowy/wjazdowy
8 Tarcza manewrowa M1 M2 M2 M2 M2
9 Sygnat zastepczy S2 Sz Sz Sz M2
10 Tarcza ostrzegawcza Spl Sp 2 Sp 4 Spl Spl
11 Tarcza ostrzegawcza Spl Sp 4 Sp 4 Spl Spl

11. Regulacja jasnosci Swiecenia lamp semafora

Ten parametr konfiguruje sie nieco inaczej niz pozostate. Réznica polega na tym, ze warto$¢ poziomu
Swiecenia nie jest ustawiana poprzez wprowadzenie wartosci CV, tylko przez zmiane i akceptacje poziomu
jasnosci.
Wprowadz kontroler w tryb konfiguracji:
1. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk przez ok 3 sekundy. Zwolnij przycisk;
2. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk przez ok 3 sekundy. Zwolnij przycisk. Sterownik przejdzie w
tryb konfiguracji;

Wybierz zmienng konfiguracyjna 9:
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3. Przyciskajac przycisk wprowadz numer wybranej zmiennej konfiguracyjnej CV (9);
4. Odczekaj, az kontrolka zasilania (ON) zamruga;

Dobierz preferowany poziom jasnosci $wiecenia:
5. Przyciskajac przycisk zmniejsz nieco poziom $wiecenia wszystkich lamp; Gdy osiggniesz minimalny
poziom, kolejne nacisniecie ustawi najwyzszy mozliwy poziom jasnosci.

6. Aby zatwierdzi¢ wybér nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk przez ok 3 sekundy. Zwolnij przycisk.

Sterownik powrdci do tryby operacyjnego z wprowadzonymi zmianami.

12. Tryb pétsamoczynny

Kontroler potrafi samoczynnie przywrécic sygnat zasadniczy (wybrany wg. punktu 7) po okreslonym czasie od
podania sygnatu zezwalajgcego. Jest to tzw. tryb pétsamoczynny.

Aby aktywowac tryb potsamoczynny ustaw CV 7 na warto$¢ 1 oraz CV 5 na wartos¢ z zakresu 1 - 255, ktéra
okresli czas w sekundach po jakim nastapi ustawienie sygnaty zasadniczego, np S1 “Stéj".

Aby wytaczy¢ tryb potsamoczynny ustaw CV 7 na wartosc¢ 0.

13. Blokada zmiany ustawien

Dzieki tej funkcji mozna zablokowa¢ zmiane wszelkich ustawien uktadu z poziomu przycisku zezwalajacego
na jazde pociggowq (zielony).
Od wersji 4-tej mozliwe sa dwa sposoby zablokowania mozliwosci zmian ustawien.

Zablokowanie zmian ustawien:
Sposéb 1:

1. Uruchom uktad;

2. Nacisénij i przytrzymaj wcisniety przycisk zezwalajacy na jazde pociggowq (zielony) przez ok 3
sekundy. Zwolnij przycisk;

3. Nacisnij i przytrzymaj wcisniety przycisk zezwalajacy na jazde pociqgowaq (zielony) przez ok 3
sekundy. Zwolnij przycisk. Sterownik przejdzie w tryb konfiguracji;

4. Przyciskajac przycisk zezwalajacy na jazde pociagowq (zielony) 10 razy wprowadz numer zmiennej
konfiguracyjnej CV 10;

5. Odczekaj, az kontrolka zasilania (ON) zamruga;

6. Przyciskajac przycisk zezwalajacy na jazde pociggowq (zielony) 1 raz wprowadz warto$¢ 1 do
zmiennej CV 10;

7. Odczekaj, az kontrolka zasilania (ON) zamruga ponownie.

Sposob 2:

1. Uruchom uktad;
2. Nacisénij i przytrzymaj przycisk zlokalizowany na ptytce kontrolera;
3. Odczekaj, az kontrolka statusu (STATUS) zamruga.

Odblokowanie zmian ustawier:
Sposéb 1:

1. Naciénij i przytrzymaj wcisniety przycisk zezwalajacy na jazde pociqgowq (zielony);
2. Uruchom uktad.
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1. Uruchom uktad;

2. Nacisénij i przytrzymaj wcisniety przycisk zlokalizowany na ptytce kontrolera;
3. Odczekaj, az kontrolka statusu (STATUS) zamruga;

14. Wersje dokumentu

Wersja: 1-02/21
Wersja podstawowa

Kontroler semafora $wietlnego (ver 1) SKU: 0013
Pobierz: http://trainbrains.eu/trainbrains-0013-v1-data-sheet

Dziekujemy Ci za uzywanie naszego produktu! Mamy nadzieje, ze bedzie Ci dobrze stuzyt.

Czekamy na Twojq opinie na stronie http://trainbrains.eu/opinie

Zesp6t Trainbrains
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